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5.1 Kesimpulan

Berdasarkan hasil perancangan dan pengujian yang telah dilakukan, maka

dapat disimpulkan bahwa:

1.

Telah berhasil dirancang dan dibuat skuter listrik dengan spesifikasi: motor
BLDC 1000 Watt, baterai lithium-ion 72V 40Ah, dan sistem penggerak roda
belakang.

Skuter listrik mampu mencapai kecepatan maksimum 35 km/jam
dengan jarak tempuh hingga 45 km per pengisian penuh.

Konstruksi rangka menggunakan pipa baja 1,5 inci terbukti kokoh dan
mampu menopang beban hingga 120 kg.

Sistem suspensi dan pengereman berfungsi dengan baik, memberikan
kenyamanan serta keamanan berkendara.

Skuter listrik ini layak digunakan sebagai alternatif transportasi ramah

lingkungan yang efisien dan hemat energi.

5.2 Saran

Agar hasil penelitian ini dapat lebih dikembangkan di masa mendatang, maka

disarankan:

7.

8.

9.

Meningkatkan kapasitas baterai atau menggunakan sistem battery swap
untuk memperluas jarak tempuh.

Menambahkan sistem keamanan dan pencahayaan, seperti lampu LED,
spidometer digital, dan kunci otomatis.

Melakukan analisis kekuatan rangka menggunakan simulasi perangkat
lunak (misalnya SolidWorks atau ANSYS) untuk memastikan ketahanan

terhadap beban dinamis.

10. Mengembangkan sistem regeneratif braking untuk mengisi ulang daya

baterai saat pengereman.
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