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ABSTRAK 

 

Perkembangan kendaraan listrik di Indonesia menjadi salah satu usaha pemrintah 

dalam upaya meningkatkan kemajuan Energi Nasional sehingga kedepannya 

Indonesia tidak bergantung dengan bahan bakar. Kendaraan listrik memiliki tingkat 

efesiensi tinggi dan polusi yang rendah dibandingkan kendaraan mesin bakar 

konvensional.Penelitian bertujuan untuk membandingkan kekuatan rangka skuter 

listrik. Metode penelitian menggunakan metode von misse maksimum minimum, 

displacement maksimum minimum dan safety factor minimum maksimum. Simulasi 

rangka menggunakan material steel mild dengan total beban 1400 N. Desain dan 

simulasi rangka menggunakan software solidworks. Hasil simulasi pada rangka 

setelah modifikasi didapat von misses mengalami penurunan 5,403e+7N, 

displacement terjadi penurunan 3,542e+00 mm dan safety factor mengalami 

peningkatan dengan nilai minimum 2,187e+00 ul. 

Kata Kunci : rangka skuter listrik, tegangan von misses, displacement, faktor 

keamanan 
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ABSTRACT 

The development of electric vehicles in Indonesia is one of the government's efforts 

to increase the progress of National Energy so that in the future Indonesia will not 

depend on fuel. Electric vehicles have a high level of efficiency and low pollution 

compared to conventional combustion engine vehicles. The research aims to 

compare the strength of frames electric scooter. The research method uses the 

maximum minimum von misse method, minimum maximum displacement and 

maximum minimum safety factor. The frame simulation uses mild steel material with 

a total load of 1400 N. The frame design and simulation uses Autodesk Inventor 

software. Simulation results on the frame after modification showed that the von 

misses decreased by 5,403e+7 N, the displacement decreased by 3,542e+00 mm and 

the safety factor increased with a minimum value of 2,187e+00 ul. 

 

Kata Kunci : frame electric scooter,von misses stress, displacement, safety factor 
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BAB I 

PENDAHULUHAN 

 
1.1 Latar Belakang 

Perkembangan teknologi pada saat ini semakin meningkat dan teknologi 

sekarang dapat mencakup segala bidang dan membawa dampak yang sangat besar 

dalam kehidupan masyarakat. Namun yang namanya teknologi sekarang tidak bisa 

lepas dari sumber energi yang digunakan. Contohnya hampir semua kendaraan 

bermotordi negara-negara maju ataupun berkembang menggunakan energi bahan 

bakar minyak (BBM). 

Saat ini, sumber bahan bakar minyak semakin hari semakin menipis, maka 

dibutuhkanlah energi lain sebagai energi alternatif baru untuk mengurangi krisis 

energi yang bertujuan untuk membuat energi minyak di bumi ini bisa bertahan lama 

dan tidak habis. Transportasi yang saat ini kembali menjadi tren di kalangan 

masyarakat adalah skuter, karena skuter bisa berfungsi sebagai alat olahraga dan 

transportasi jarak dekat maupun jarak jauh. Melihat dari hal-hal tersebut maka 

dikembangkan lah skuter listrik sebagai kendaraan hybrid yang menggunakan 

tenaga manusia dan motor listrik. 

Kendaraan ini memiliki beberapa kelebihan, antara lain tidak 

mengkonsumsi bahan bakar minyak, tidak menimbulkan polusi sama sekali, biaya 

perawatan yangmurah dan tidak berisik. Sumber energi yang digunakan pada 

skuter listrik berasaldari baterai atau aki untuk menggerakkan motor listrik. 

 

1.2. Rumusan Masalah 

Masalah dari tugas akhir ini adalah: 

1. Bagaimana merancang skuter listrik yang dapat digunakan masyarakat 

2. Bagaimana membuat skuter listrik efisiensi dan rahma lingkungan 

 

1.3. Tujuan Penelitian 

Tujuan Dari penelitian ini adalah: 

1. Didapatkan Spesifikasi Teknis Skuter Listrik Yang Efektif Dan Efisiensi 


