5.1

BAB V
KESIMPULAN
KESIMPULAN

Berdasarkan hasil pengujian yang telah dilakukan terhadap sistem kontrol

densitas fluida pada hydraulic fracturing yang dapat disimpulkan sebagai berikut:

1.

5.2

Pengujian sensor densitas fluida menunjukkan bahwa sensor bekerja dengan
akurasi tinggi (£0,3%) dan memiliki waktu respons cepat (0,85 detik), serta
mampu beroperasi dalam kondisi ekstrem. Motor mixer dan control valve juga
menunjukkan performa optimal, dengan efisiensi tinggi, stabilitas operasional
yang baik, serta ketahanan yang memenuhi standar industri.

Implementasi kontrol PID pada sistem hydraulic fracturing menunjukkan
respons yang baik dalam menjaga kestabilan densitas fluida. Dengan overshoot
yang rendah (3,57%), settling time sebesar 9,32 menit, dan rise time 6,61
menit, sistem ini terbukti mampu menyesuaikan parameter operasi dengan
cepat dan presisi. Pengujian terhadap parameter PID juga menunjukkan bahwa
tuning dapat dilakukan lebih lanjut untuk mengoptimalkan respons sistem.
Evaluasi keberhasilan hydraulic fracturing menggunakan metode Tinsely-
Soliman menunjukkan peningkatan productivity index (J/Jo) sebesar 5,9 kali
setelah fracturing. Hal ini mengindikasikan bahwa teknik fracturing yang
diterapkan mampu meningkatkan produksi sumur secara signifikan dengan
konduktivitas rekahan dan parameter operasional yang sesuai dengan target

desain.

SARAN

Berikut saran yang dianjurkan pada penelitian berikutnya adalah sebagai

berikut:

1. Penambahan pembahasan mengenai tekanan dasar fracturing sangat

menarik dan melengkapi skripsi ini.

2. Setiap plant fracturing memiliki respon yang berbeda sesuai dengan

karakteristik batuan penyusun sumur tersebut.
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