5.1

BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

Kesimpulan

Berdasarkan Pengujian yang telah dilakukan terhadap penelitian

perancangan sistem kendali lampu lalu lintas otomatis berdasarkan umlah

kendaraan menggunakan kamera dan metode pengolahan citra, maka dapat

disimpulkan sebagai berikut :

1.

5.2

Sistem kendali lampu lalu lintas otomatis berhasil dirancang
menggunakan kamera dan metode pengolahan citra untuk mendeteksi
jumlah kendaraan pada setiap simpang.
Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem mampu mendeteksi
kendaraan, baik kondisi jalur kosong maupun dengan jumlah kendaraan
berbeda pada tiap simpang.
Sistem dapat mengatur durasi lampu hijau secara proporsional, di mana
setiap kendaraan memperoleh durasi waktu 2 detik, sehingga simpang
dengan jumlah kendaraan lebih banyak memperoleh durasi lampu hijau
lebih lama.
Implementasi menggunakan mikrokontroler ESP32 berjalan baik untuk
mengatur lampu lalu lintas sesuai logika pengendalian yang telah
dirancang.
Mikrokontroler ESP32 dalam sistem kendali lampu lalu lintas otomatis
berbasis kamera dan metode pengolahan citra masih memiliki
keterbatasan dalam hal kecepatan pemrosesan yang menyebabkan delay
pada saat pendeteksian kendaraan.

Saran

Adapun saran dari yang dapat penulis sampaikan terhadap penelitian

rancang bangun sistem kendali lampu lalu lintas otomatis berdasarkan jumlah

kendaraan menggunakan kamera dan metode pengolahan citra adalah :

1. Sistem dapat dikembangkan menggunakan kamera dengan resolusi

lebih tinggi agar deteksi kendaraan lebih akurat pada kondisi lalu lintas
padat.
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. Pengujian sebaiknya dilakukan pada lingkungan nyata (jalan raya)
sehingga sistem dapat divalidasi langsung dengan kondisi lalu lintas
sebenarnya, bukan hanya pada prototype.

. Penambahan fitur prioritas kendaraan darurat (ambulans, pemadam
kebakaran, polisi) dapat menjadi pengembangan berikutnya agar
sistem lebih fungsional.

. Agar sistem lebih responsif dan akurat, pemrosesan citra sebaiknya
dialinkan dari ESP32 ke Raspberry Pi.

Disarankan agar menggunakan port hub USB yang memiliki
spesifikasi dan kestabilan yang tinggi guna mencegah terjadinya error
atau keterlambatan transmisi data, sehingga keseluruhan sistem dapat

berjalan lebih optimal dan andal.
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